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NO RMA BR ANŻOWA 

BN-77 

AUTOMATYCZN E 
Magnetyczna taśma 3104-04 

PRZETWARZAN IE cyfrowa zapisana 
INFORMACJ I 

(9 ścieżek, 63 rządki na milimetr) 
Wymagania 

1. WSTĘP 

1.1. PrzedmIot !tormy . P r zedmlotem normy są wyma­

ganIa dotycl.'fce magnetyczne) taśmy cy frowe) zapisanej o 

szerokości 12,7 mm, nawmięte) na sLpu l~ dla zaplSu 9-

-śeteżkowego z g~stością 63 rządki na milimetr. przy za­

stosowaniu metody zapisu PE wg l.3.M. 

Norma dotyczy taśm magnetycznych przeznaczonych do 

zaplSU cylrc'we..,;o. przy którym kierulle k 

Jest nominalnlc wzdŁuLny. 

nama gncs0waUla 

1.2. Zakres stosowania normy. Określone w noroue wy ­

Inaganla powinny być stosowane do taśm pr zewidzIanych do 

wymIany informacJi zapisane) na taśnne magnetycznej 

systemach pr zetwarzania in formac) i wykorzystuNcych 

zap isu 7 - bitowy kod ISO . 

1.3. OkrcślC'llla 

w 

do 

1 . .3 . 1. Taśm a magnetyczna - taśm a , na któr e) można za­

plsać l z którcJ mo żna odczytać sygnaly magnetycLne prze­

znaczone do w prowadzama, wypr owadzama l przcchowy­

wania informaCji w komputerach i urządzeniach w spó lpra ­

cUJilcych . 

1. 3 . 2 . Taśma wzorc o wa - taśma magnetyczna wg 1. 3 . l 

znanych wlaściwościach, wybrana Jako w zorzeC porów­

nawczy dla celów kahbrac)l. 

1 . 3 . 3 . Taśma wzorcowa wtórna - laśma magnetyczna, 

której w laśclwoścl są znane J zm ier zone w odnlesieniu 

do wŁaśc iwoścI taśr;ty wzo r cowej wg 1.3 . 2. wybrana jako 

wzorzec porównawczy dla celów kallbracJ!. 

1.3 . 4 . Taśma wzor cowa amplitudy s ygnału taśma 

wzo r cowa wg 1.3. 2 wybra"na Jako standar d dla amplitudy sy­

gnalu'l). 

1) Standar d dla amlltudy sygnału ustalony zos tal p r ze.z 
Narodowe Biuro Standardów U SA - A . S. National l1ureau 
of S tanuards (N BS l jaKo Master Standard Magnet ic Tape 
(Com puter Am p ti tude Re ference l na podsta w i.e taśm i. gło ­

WIC wzorcowych . Taśmy wzorcowe wtórne amphtudy sygna­
lu są dost~pne w 0!13S Jako Part No SRM 3200 . 

Gr upa ka ta logo wo XIX 60 

1.3 . :; . Pole odniesienia -na)mnieJsza wartość pola ma-

gnetycznego przylożonego do taśmy wzor coweJ ampl Itudy 

sygnału wg 1.3 . 4, która powodUje wystąpien l c napl~C1a od-

czytu (> amplitudzie równej 95'~ Je) wartoścI maksymalne) i 

określane Jest przy 126 zmianach kierunku strumienIa ma­

gnetyc znego na mihmet r. 

1 . .3 . 6. Standard prądu odlllesienia J o - najmniejsza 

wartość prądu pŁynącego przez uzwoJenie zapIsuJące) gło­

wicy magnetyczne), określonego dła taśmy wzorcowe) wtór­

neJ wg 1..1.3, który powodUje powst anie po la odnieslellla . 

1 . 3 . 7 . Standard amplitudy sy gnalu - ś rednia wa rtość 

mi~dzyszczytowe) am pl i tudy sygnalu odczyt u, pochodzącLgo 

z taśmy w1.orcowe) amplitudy sygnalu wg 1. 3 .4, 01 rZy llIB-

nego pr zy zastosowaniu systemu pomiarowcgo , FIS lub T'Ów­

nowai.nego, pr zy g.:;stości zapisu 126 zmIan kIerunku st r u­

mienia magnetycznego na mi limetr i prądz i e zapisu 

wg 1.3. 6 . 

Am p lltuoa sygnalu powinna być uś redlllona z co na)­

mniej LOOO koŁeJnych zmian kIerunku strW11Iel1la magnetycz­

nego . Ampli tuda sygnalu okreś lona Je st po ustab ilLzowalllu 

się efektu demagnetyzacji . 

1.3 . 8 . Metoda Lapisu PE 2) me toda zapIsu . w k tó -

re) : 

a l bu l określany J<'ST prze z z mlan~ kIerunku strWllle­

nla magnetycznego w kierunku zgodnym z polaryz aCją In a­

gnetyczną przerw y mi~dzyblokoweJ w czasie wykonywanIa 

odczytu , pr1.y r uchu t aśmy magnetycznej do przodu, 

b l lHt O określany Jest pl'zez zmian.:; kierunku s1 r u.nllc­

nia magnetycznego w kierunku przeciwnym do polaryza -

cti magnctycLnej przel'wy ml t;'dzyblokowe) w czasIe wyko­

nywania odczytu , przy ruchu ta"my magnetycznej do pr zo-

<Ju , 

c l dodatkowe zmiany kierunku st r umIenia magnctycLne-

go pow inny być wykonane w nominalnym środku 11! I<;dzy 

2) PE - phase encodlllg - kodowanIe fazowe lub modu­
laCJa fazy . 

Zgłoszona przez Inslyłut Mauyn Mate malycznych 
Ustanowiona przez Ziednoczenie Przemysłu Automatyki i Aparatury Pomiarowej MERA dnia 25 marca 1911 r. 

jako norma obowiazujaca w zakresie produkcji od dnia 1 wrześn io 1911 r. 
(Dz. Norm. i Miar nr 10 /1911 poz. 33 ) 
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zmiana mi st r wnien ia zdefiniowa nymi w poz . al i b), Je że li 

zachod zi pot r zeba u stalenia wlaśc iweJ pola r yzacj i magne­

ty czneJ d la ko lejnyc h bitów; tego rodzaj u zmia ny kierwlku 

1. 3 . 19 . Cią g identyfikacji - ciąg zm ian klerunku s tru ­

mienia magne tycznego n a okreś lon ej śc ie żc e mie Jscu 

t aśmy, przy stanie wykasowania pozostalych ście.i.ek . cha-

strwlllen ia magnetycznego naLywane są fazowymi . rakteryzujący metodę zapisu PE . 

d l przerwa mic;dzy blokowa powinna m ieć ta kq samą po-

la ryzacJC; ma gn etyczll'l , Jaka \V yma ganQ Jes t d la kasowiln ia 

wg 2 .11. 

1. 3 .9 . P ,'zekos - przesun i<:cie poło'l.enia III ieJsc zrn i a-

ny kie r unku st rWTIle nta magnetyczn ego wg 1 . 3 .16 w tym 

samym rządku , mie r zone rów no legle do kraw c; d z i odnie s ie­

nia wg 1. 3 .1 0, miqdzy dwiema I,niami popr owadzonymi pro-

stopacIle do krawc;dzi odnies ieni a i p rzechodzącym i pr zez 

te miejsca zmli1n kierunku strwl1l enia magne tycznego . 

l. 3 .10. K rawęd i odniesienia taśmy- krawc;dź da lsza 

od obse rwillo l'a, gdy ta śma magnetyczna zna jdu je się w po , 

loż en lU po ziomym st roną po krycia magnetyczn ego d o góry 

o r az gdy k ierunek ruchu taśmy przy zapl sie Jest od s tro­

ny lewej do prawej. 

l. 3 .1 1. Przerwa miS'dzy bl o kowa - odc inek t aśmy s ka­

sowany na ca leJ szeroko ści prądem stalym płynącym przez 

uzwojenie glowicy kasującej, rozdz ie l ająCY bloki informa­

Cji. 

1 . 3 .12 . G <:stość za pisu - liczby bilów zapi sane j infor­

macj i na jed no s tkę długości ścieżki. Gc;s tość zapisu poda­

wana Jest w r ządkach na milimetr z wyłączeniem fazowych 

zmian kierunku strumienia magnetycznego . 

1 . 3 . 13 . Śc ieżka - powierzchnia wzdlużna n a taśmie 

magn e tycznej , na której może być zapisany ciąg sygnalów 

magne tycznych . 

1 . 3 . 14 . Srednia statyczna odleglość między rządkami -

średnia odległość mic;dzy rządkami zmierzona z minimwn 

240 000 kolejnych rządków . 

1. 3 .15 . Średnia dynamic zna odleglość mic;dzy rządka­

mi - średnia wartość od l egłości między wybranymi (tlwo-

ma ) rządkam i i odleglo,kiami mic;dzy trzema 

cym i rządkami. 

1. 3 . 16 . Miej sce zmiany k ier unku strwnienia magnetycz­

nego - mieJsce, w którym wyst<:puj e w wolnej przestrzeni 

maksymaln a g~stość składowej strumienia, pro s topadłej clo 

powie rzchni taśmy magnetyc zneJ . 

l. 3 . 17 . Ciąg wstępu - ciąg okreś l onej i ilości sekwen ­

cji jednoczesnych zmian kierunk u strumienia magnetyczne­

go na wszystkich ście żkach, rozpoczynający blok informa­

c ji . 

1. 3 .18 . Ciąg zakończenia - ciąg okreś lonej ilości 

sekwencji jednoczesnych zmi.an kierunku str umienia magne­

tycznego na wszystkich ście żkach, kończący blok informa ­

cji. 

1. 3 .20 . Pozos tale okrcś l enia - wg PN- 74/T-42104 omz 

IIN -72 ,':> 10"-01. 

2 . WYMAGANIA 

2.1. %: naczniki odblaskowe - wg IlN-72/J I 04-01. 

2 . 2 . Kierunek nawin i,cl.a taśmy na s zpule; . Szpula z 

t aśmą wg 1 . 3 .1 p r zeznaczona d o wymiany in formacji po-

winna nlle ć taśm C; nawini,lą pokr yciem magnetycznym do we­

wnątrz , przy czym kraw,dź odniesi.en ia wg J . 3 .10 powinna 

znajdować się od przodu szpuli, tj . po stronic przeciwnej 

w stosunku do pierścieni" zezwalającego na zapis. Przy 

takim nawini,ciu, jeżeli patrzeć na szpul, od przodu, taś­

ma będzie nawini c; ta w kierunku zgodnym z ruchem wska­

zówek zegara od korica taśmy (bliższego piasty l do poc ząt ­

ku taśmy ( koniec zewnętrzny ) . 

2 . 3 . Naciąg taśmy . Taśma powinna być nawini, ta na 

szpul, z naciągiem nie mn ie j SZym niż 1 ,5 N i nie wi, k szym 

ni ż 3 N . 

, 
2 . 4. NumeraCja ścieżek i identyf,kacja bitów. Scicż -

kom należy przyporządkować ko lejne numery, przyjmując 

nr l d la śc ieżk i najbliżs zej kraw <:dz i odniesienia ( rys. 1). 

Bity na ścieżkach powinny być identyfikowane w nas t ~ pu­

jący sposób : 

nr ście żki na taśmie 2 J " 5 6 7 8 9 

bity E oraz P EJ E 
l E S P E6 E 7 E S E 

2 E4 

wartość binan la 2
2 

2
0 

2
4 

P 2 
5 

2
6 

2
7 

2
1 

2
3 

P - bity parzystości. S uma log icznych Jedynek w rząd­

ku powinna być n'cparzysla. 

E - bity pozycYJne . 

2 . 5 . RozkŁad ścieżek . Szerokość z apisanej na taś-

mie ście żki powinna być nie mnie jsza nU 1, 09 mm. Odle­

głość o si kolejnych ścieżek od kraw , dzi odnies ienia taśmy 

w g 1 . 3 . 10 powinna odpowiadać wartościom ok reś lonym wzo-

r em 

0,737+(1l - 1 ) • 1, 397 ± 0,08mm 

gdzie n jest n umerem ścieżki. Wyniki oblic ze " zaokrąglić 

do drugiego miejsca po prz eci.nku. Wyliczone 

wartości oclległości ścieżek podano na rys. l. 

ze w zoru 
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Przerwa Blok Przerwa poczqtkowa 
Krawędź odniesienia ---~~~---t---~'-'2----r----;;7-;;:'6'-::m-:::in::----<1 
tasmy międzyblokowa 

/2,7min 43,2min 
Dane 

Ciqq ----'--18 do 2048 
lakO/kzenia rzqdków 

Ciqq 
wS r;pu 

fłł-- - -- - - - - -ttłtltH łłłtł+lIHłłł 
IIłt- - - - - - - - --Iłtll HłtItłHłmW 

11tH- - - - - --- ---łtttIiIttł+lHtttttłł 

Numerlj 
scieżek 

~--~~------~~ r---- -, 
I I L.. ____ J 

Znacznik BOT 

II-- - - - - - -- łłttHłllłtłłłHH+łH I I II 1111111111 "111 11 

Ciqq identyfikacji I tłłt- - - - - - - - -ItIt1i ltłłtI H fttIfłH H, -

Httt- - - - - - - - ttH+ł IItłł-1t11ltłtH 

Itłt- - - - - - - - -ttttI111ttł+l11łł\łl1l 
-Hłłt-- - _ . ___ o ---tłł IIłtłłłł IlHłttłłlf 

---- Kierunek ruchu taśmy w przod 
__ WIJnikowIJ kierunek zapisu 

Rys. l. Rozklad ście/.ek na ta s ml e 

Taśma przeds1awlona 11.1. r y sunku Jest warstwą magnctycznq \V kIerunKU ohse r·wa to ra. Cłowica magnetyczna 

l odczytująca znaj duje się rO le] same] stroni.c co warstwa ma gnetyczn i!. 

W szystkle wymiary podan o w nll l lme trach. 

W s,<yslkle wymia ry rodano be uwzgl ~dnienla fazowych zmlim kIerunku strwni en ia magn c ty czneg0 , \V yllllary podano po I.a­
okrąglenIu . 

2 . 6 . Me toda zapisu. Z apI S informacJi powinien odby -

wać sit; melodii PE kod owan ia t'a7.owego (modulacji fazy) 

wg 1. 3,8 . 

2 . 7 . G~'Stość zapIsu 

2 . 7 . l . NOlll inalna gS'SlOŚĆ zapisu powinna wynosić (i" 

r.<ądU na i1liluilet r . NOlllmalna odlc~l ość mic;dzy rząd kann 

mi'orlllacYjllymi powlIllla wyllOSIĆ 13,87 f-Un. 

2 . 7 . 2 . ŚrellJua s latyc zna odle głość mh;dzy u.'ld"aml wg 

1 . 3 . 14 Itlo /.e si~ L.micnlać w granicach ±4;o otllcglo.ści no­

m i na lneJ . 

2.7 , J . Śreullla dyn amiczna od legi ość mlęd zy r ządkaml 

ws 1. 3 . L3 może zmieniać Sl~ \V g ranicach ± lU% 

slmku do średllleJ statycznej. 

w :, lO-

SI"ednia dynamiczna odległość mlc;dzy rządkami 

ZrniCl1lCl Ć si ~ z pr zyrostem nic wi..;kszym ni/.. 0,5% na 

mo';.e 

rzą-

dek. 

2 , 8 . OdLeglość mi-;dzy zmIanami kierwlku strumienw na-

gnet ycznego 

2 , 0 . 1. C hwtlowa odległość m,,;dzy zmi anami kIerunku 

s trwnienla magne lyczneg o w q l . J . 16 może si'-;, zmieniać w 

wyniku odczytywani a , za[lisywania , n a kladania sit; im pul -

sów w zal e/.ności od seklvenc) i bitów or az innych 

ków . 

Dla określenia c hwilowe) odleglości pow stale J 

czynni -

mi.:;dzy 

dowo lnymi dwiema Z Ol ia n ami kle r unku s trumie nia należy 

br'ać pod uwah~ Jednocz eśnie wyma .c,ania wyTnicnionc w cz tc­

r ecll kolejnych plmktach 2, 8 .2 + 2, 0.3 oraz ~10S0W;}Ć SIK'­

sób pOlllla ru podany IV ",ile[ cznlku . 

2 , 8 , 2. Oclleglość pomi,dzy kolelnymi I,itallli inforillac ll 

bez fazowych Lm lan klerwlku strum lenta magnet yCl.nego po-

winna zawierać si~ w g r ani cach 8S"~ I 10 8% w slOsun ku 

clo odpowiednIej ś r e,lnlej , Iynamlcznej odLegloścl 

r 7ąd kami . 

2 . 8 . 3 . Odleglość p,)nllt;'d z y k o lE'jn)'1l11 IJ lTa1l11 mfOrmaCjl 

l q CLlllC z wplywem fazowych zmlill1 kicrWlku ~trUJnJCnlamil­

gnetycznego po wi nna zawlerać si~ w granicach 93% i 11 2% 

w SIOSWlk l" do ocl[Jowiedni ej średniej dynanllczneJ odlcgLoś­

cllllkclzy r ządkami, 

2,0 , L,. , Odległość poml,dz y bllem lIlfo r mac ji każdą 

sąsiadUjącą zmianą fazową ktenmku Strwnlenla mag netycz­

nego powinna zawlerać si~ w granJ.cac h 44% l 62% w sto ­

s,:nk u do odpowiedniej średnIej dynamicznej od leglośc i mit;­

<Łzy rządkami, 

2 , 8 , 3 . Średnia odleglość pomi<;clzy bitami 

p r zy 63 zmian,Jch ki e rlUlku S1rwnienia ma g netyc znego na ml­

I ime tr l pr zewidywanym polo i.eTIl em lyC h bi tów in formacJ I 

Ollpowlednio przy 126 zmianac h kierunku s t rtunlenia magne­

tycznego n a m tlirnet r , wyprzedzających lu b nast ,,; pul'lcych 

po sekwenc Ji 63 z mi an kie r u n ku str umien ia magnetycznego 

na mil imet r , nie pow inna pr zekracz.ać ±6% odpowiednie ; 

średniej dynami cznej odleglości mi c;clzy r ząd kamI. 
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2.9. Przekos . Żadna zmiana kierunku strunHenia ma-

gnetycznego w rządku lI1formacJI nie powinna być prze-

mieszczona wi<;cej nii. 15,87 /-'ffi w stosunku do dowolnej 

innej Lmiany k ierunku strwnlenia w tym samym rLądku. 

2.LU. Amplituda sygnalu 

2.10 . 1 . Średllla amplItuda syg:caŁu 

al Średma mi~dzyszczytowa amplttuda sygnału otrzy-

manego z taśmy magnetycznej przeznaczonej do wymiany 

mformacJi . zapIsanej z g<;stością 126 zmian kIerunkII stru­

mienia magnetycznego na miilmetr. powinna zaWIerać SIC w 

granIcach od .. 50'~ do -350 6 standardu amplitudy sygnału wg 

1. J. 7. 

bl Średnia 100<;dzyszczytowa amplituda sygnalu otrzy-

mana 7. taśmy magnetycznej zaplsaneJ L g~stOŚClą 63 LnHa­

ny klerLmKU ;,trwnlenia magnetycznego na milimetr powinna 

być mnIejsza od 3-krol11eJ wartośCI standardu ampltludy sy­

gnału. 

c l Uśrednieme amplttudy powinno być wykonane z eo 

najmniej 4000 zmian kierunku strwnlenia 

k tó re to zlnlany dla taśm magnetycznych 

magnetycznego , 

przeznaczonych 

do wymiany infonl1acJi mogą być podzielone na bloki . Uśred­

men lC amplitudy powinno być wykonane w czasie pierwsze­

go p r zesuwu taśmy pod glow icami po przeprowadzeniu wy­

lniany Illfor maCJi. 

2.10 . 2 . Minimalna am plituda sygnalu. Żadna taśma po 

JCJ wymlanic nIe możc z awie rać zmlany klerunku strwnie-

ma magnelyczl1ego, li la której warto ść międLyszczytowa am­

plitudy sygnalu stanoWI mnicJ mż 20"10 standardu am plitudy 

sygnal u. 

2 .1 1. Kasowanie 

2 . 11.l. KicrLUlck ka sowal1la . W czaSle kasowal1la taś-

ma magnetyczna powmna być namagnesowana . tak aby po­

czą tck taśmy'"' skazywal l)legun pólnocny N . 

2. l 1.2. Szero kość kasowania . Cala szerokość taśmy 

magnetycznel pow lll11a być skasowana prądem stalym w kle­

runku zgodnym z 2 . 11 . 1. 

2. I 1. _" PozlOm kasowama 

a ) l~lo"'lca kaSUjąca powinna skasować wszystkie sy-

gllal y WI;jCLIlIC /. sygnalaml zapIsanymI metodą NR li do po­

I.Jomu mnu.~ _ISI.C~l'l IHi 4~" standar du amplltu<Jy sygnału. 

b l CI"wlca La[lIS\l.ląca [ll)wtnna skasowa': wszyst kIe sy-

~Ilaly LilplSilIlC przc/. slcble melodą PE do pOL.lOmU mnLeJ-

s/..cgo Jlli. L/c slandardll alllplill1dy sygnału . 

2 . 12 . 111,,1-. 

2 . 12 . 1 . Ilość tnJorlllacjl w blo ku. InformaCja zawarta 

w bloku ( ry~. L) powinna 7.a\Vl~ ra ć J1llnimwn 18 , a maksi­

mUII\ 20L8 rLLjdl--Ćlw lniL"rJnacJl /..awleraJqcych znaki zajJ l .sa-

2 . 12.2 . C Iąg wstępu wg 1.3.17. Na początku kai.dego 

bloku powinien być. zaplsany ciąg znllan kierunku s trwnle· 

nia magnetycznego stanowiący 41 I'L'1dków , p l' zy czym 40 

piel'wszych l'ządków powinno zawierać bIty O na ws..:yst­

kich ściejkach, a ostatm pOjedynczy r/.;!dek powtnlen za ­

wic'rać bity l na wszystkich śCleikach. 

2.12.3. Ciąg zakOl1czema wg 1.3.1 . Kai.dy blok 1'0-

wlmen być zakOllcLony Ciąglem zmian kierunku stnuIllCllla 

Jllagnetycznego stanowiącym 41 rządków, przy czym plerw­

szy rządek pOWllllen zawterać bily l na wszystkich śClei.­

kach, a następme 40 rządków powinny zawIerać bJty O IW 

wszystkich śCleLkach . 

2.13. CI,!S Hlentyfikacli wg 1.3.19. r-.\eloda kodowama 

fazowego (modulaCja fazyl powinna być sygnaltzowana przcz 

Cląg idelllyflkaCJI, zaplsywany w sąsledztwle znaczntka p0-

czątku taśmy BOT (rys . l) . C iąg ten pOWll1len Sl~ skla-

dać z 63 zlman kierunku S!l"Wl11enia magnetycznego na mi­

limetr i zapisany jest na ścieżce 4, przy Jednoc zesnym sta­

me skasowania na wszystkich pozostalych ścieżkach . Cląg 

ten powinien zaczynać się m inimum 43 , 2 mm przed krawę­

dzią znaczIllka taśmy HO T, bl iiszą kOlka taś my i ciągnąć 

się za t ę kraw <;dź znaczni ka taśmy BOT. lecz kOIkzyć się 

w odlegŁości co najmniej 12,7 mm przed pierwszym blokiem . 

2 . 14 . Przerwy 

2 .14 .1. Długość przerw międzyblokowych wg 1. 3.11 po­

winna zawierać się w granicach : ll1mimwn - 12 . 7 mm, ma­

kSlmum - 7 , 6 m. 

NommaIna wartość dŁugośCl p r zerwy 

powinna wynosić 15 mm. 

m i ędLyb l okoweJ 

Ma ksymalna długość przerwy zależy od Itc zby kolejnych 

kasowań . 

2 . 14 . 2. Przeewa początkowa. Przerwa między tylną 

k raw<;clzią znacznika HOT a pIerwszym r z<!dklem bloku po­

winna być nie mmeJsza niż 76 mm i nie wl~ksza nli. 7,6 m . 

2 . ]) . Znacznik laśmy 1) pOWinIen stanoW I Ć speCJa lny 

blok kontrolny, skladaJący SIę z 64 do 2:)G Zll11an KICl"Unku 

strwmenla magnetycLnego zapisanych z S~SlOŚC"! 12b znWlll 

kicrunku sl rWlllCllla na mJ!lmetr na śculikach 2. S I S;ŚClCL-

ki 3, 6 I ') są wykasowane prądem stalym, za'; śClczkl l, 4 

i 7 w dowolnej kombinaCJI mogą być wykasowane prqdem sta­

lym lub z apisane w sposób podany dla śC l ejek 2, J I 8 . Ola 

ce lów wymiany informacji wszystkIe Ostem kombinaCJI znacz­

l1lka taśmy powinny być tr aktowane 'Jako Lnak funkCYjny DC 3. 

zgodnle z 7 - bitowym kodem ISO . 

110 w 7 -I)Jiowym k"d/.le ISC' . 1) Tape Ma r k . 
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Prawa krawądż 
uŹljlkowa obszaru 

zapisu 

Maksymalny obszar zapIsu Poczqtek 
taśmy 

KOn(:~ ~~;14r---====-,r'r------t, 
3,Ommax 

- -

EOT 
= 

BOT - maczni poczqfku tasm~ 
fOT-znacznik konca taśmy 

strona z pokryciem 

c!!2!-5 maqnetyc~ 
IBN-771310H4 -21 

Rys . 2. Znaczkl odblaskowe I obszar zapisu 

Prawa kraw<;d ź maksymaln ego obszaru zapis u zależy od 

poloż enla CIągu lllentyftkacJl wg 2.13 , lec z nic wystaje po ­

z a kraw.;dź u .i:ytkowego obszaru zapisu . 

Pocza,tek taSmlj 

1 BN -77131 04 -04 -31 

Rys. 3. Klerunek naWlnl';Cla laśmy 

~z pu l a widZIana jes t od przodu. Rowek na ple rścicll 

lez walający na lapIS znajdUje si c,' /. tylu . '1 "śma nIc lesl 

mOCowana clo pwsty. 

J. PAKOWA !JE, PRZECHOWYWANIE I TRANSPORT 

Pakowan ie, pr zechowywanie i transport - wg J3N-72 / 

31OL-01. 

Na nalepce należy umIeśc Ić nazw<; lub Lnak wlaśclciela 

taśmy. 

KONIE C 

InformaCje dodatkowe 

Z ALi\CZNIK 

METODA POMIAROWA l S PR ZĘT DO POMIARU ODLEGLOŚCI MIĘDZY M IEJ SCAMI ZMIAN KIER UNKU ST I~UMIENIi\ 

M AGNETYCZNEGO 

l. Me toda pomiarowa 

l . l . Nll)llLekorzystnieJsze ciągi te s tujące 

a l 1111 J 111 

blOOOOOOOO 

cl 11110000 

d) 0000 1111 

C" 000 1 O()(}O 

f) I J ]t)] 111 

śl ()IlOlO11 J 

It ) 11 10 WOO 

tl I l ()(ll J 00 

J ) 10101010 

k) 10101111 

I) J lllOW I 

I) 01010000 

m) OOOOlll J O 

C I_U,i Ic s tU)4 c stosowane są w nast <; puJących se kwcn-

CIach : a, a, a f c, b, b, b, d, f, c , d, d, f, f , c, c 1 c, C, 

S , h, g , h , ~ , h , l, l, l, J, J, J, l, k, n, m . Se kwenCja 

ta 1'01> ta l'Ul1W Je s t 3 razy dla utworzenIa bloku . 

1. 2 . Rodzaj pracy pr zy z apisIe . 'J'a::ima pow mna bJĆ za­

pl sana w dowolnym r odz a ju pracy start- stopowej, wynika­

Jącej z pracy systemu . 

l. J . FO I'mat bloku 

1.3.1. O gól ne zasad y. P owlllny by..' wyge nerowane dwa 

formaty bloku . Ka zdy I'or mat bloku powllllen być powlórLo­

ny 800 ra Ly IqcLnle L prLerWillnl n1 1-;d zy IJlokowyml . Wszy'l-

k\(~ śClei.kl I:>ow lllny by': Laplsane Jcdnocześnle, tak aby 

spdn ia ly wymagan ia dla fo r matów ok reśl onyc h w koleJ-

nyc h punkta c h. 

1. 3 . 2 . Format A 

- Każda. ze ściei.ek l, 2, 4, G, 8 I 9 powlIlna LaWlerać 

CIąg wst~pu, 102 b -bitowe c iągI testowe . zdeftn low ane w 

p . 1.1 i ciąg zakol1czellLa . 

- Sc ic.%ka S powl11na zaw Ie ra ': c I ąg w s t ~ pll, S ICi bilÓW 

Jedynkowych I CIąg zakończenia . ŚCle.i:ka ta za l'l ~ ilna Je~t 

dla urnoL I,w ienw re jeStraCji znllan s/.y bkośCl 

nOś c l szybkoścI) . 

\ l1lcslabtl-
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- Ka/.da ze ścieżek 3 i 7 pow illna zawIerać C i ąg wst<; pu, 

sekwenCJ<i: testową nr a ) , po kló r eJ nast~pUje sekwencja 

testowa b) powtó rzonn Si ra zy oraz C ląg zako ńczeni a. Ście,,­

kt te zapisane są d la W110ŻliWlenlB określenia polOLema ka­

Ldego cIągu te~luJącego w bloku zdefmlOwanym w p. I . J. 

1.3.3. I:onll"l l3 

- Ka.i.da /.l' śCleLek l, 3. ::; . 7 , S l 9 powmna LaWlerać 

CHlg w~t~pu. 102 S-bitowe c iągi testuJąc" zde fini owane w 

p. 1 . I oraL Clclg zakOI1cZe1l1a . 
, 

!:iCle,-ka l. powinna zawlerać ciąg W'SI<;,pU, Slb bitóW 

oral ciąg zakończenia. ~cieLka ta zaplsana jest dla 

i.ltw lenla rejestracjI Illestabllności sLybkoścl. 

- KaLda ze śc i e/.ek 2] 6 powinna zawieraćJciąg 

UIllO-

w s l<;,-

pu. sekwencj~ testu a), po której nast<;puje sekwenCja te­

stowa b) zapisana 51 razy oraz ciąg zakończenla. ŚCleLki 

te l.iJplSane S~ dla określenta poloi.ema wszystk ich Clągów 

testujących w bloku zdefiniowanym w p. 1.1. 

- Przy użyciu kai.dego z dwu fo rmal ów opisanych w p.l.3 

zapewniona Jest kontrola parLyslości w ka/.dym r-LąJku za-

ptsanej taśmy. ( Swna jedynek w rządku powmna być 

pa l'Lysta) . 

nic.-

I.L. PomIar odlesloścl ml<;,dzy miejscaml zm ian kierun­

ku Si rwnienia magnelycznego. Odleglość poml.:;dl.y miejsca­

m] zmian kucrunku st rwnlema masnetycznego w każdej 7(' 

śCle/.ek LawLerających ciągi testujące mierzona jest na 

wy jŚCIU w zmacnlacza-ogranlcLnlka . 

J .1). Ponllar średniej dynamicLnej odległości 

rzqdkaml. Średnia dynamiczna odleglość mi~dzy rządkamI 

powlnna być nllerzona na ścieżkach zawleraJących samo "1", 

jednocześ1l1e z pomIarem p. 1 . 4. 

1 . 6 . Określenie maksymalnego odchylema. Ka.i.da Z 

odlegloścl ponll~dzy mlejSCanll I.mian kierunku strumienia 

magnetycznego mier.lolla wp . 1.L powInna być porównywa­

na z odpowIadającą jej średlllą dynamlczną odleglością mi<,­

rzonq w p. J. J . Otrzymane Wówczas maksymalne oclchyle­

niC wyraLone w procentach krótkotrwalej śreclmej odlegloś­

c i powinno zawlerać Sl~ w granIcach podanych w p. 2.8 

normy . 
2 . ~prz'lt pomiarowy 

2 . 1. NapC;d t aśmy 

- Nominalna szybkość taśmy wybrana jest z przedzia-

lu 380. 4S0 mm / s, z toleranCją prędkości '1' 1%. 

- Napęd taśmy powmien umolliwiać stosowanie szpul o 

ś rednicy zewn.:;trznej 266,7 mm. 

- Nic podaje si<; parametrów dla pracy start -stopowej . 

NIe slosuje Sl~ pracy sta r t - stopowej. 

2 . 2. G lowica odczytLL 

2.2. l. Uwa g i o gólne 

- D l ugość szczel iny jest zdefiniowana Jako ouleglość 

pomi~dzy naulegurtnlkaml, równoległa do wektora kierunku 

ruchu taśmy. 

- Parametry napi<;cia Wyjściowego nie są IslOllle . 

- Wymiary mechaniczne glowicy powmny by.' zg<1.!ne ze 

specyfikacją podaną W p. 2 . S. Dlugość fIzycznej sLcLeli­

ny odczytu powinna być mnieJsza nii. 2,8 Mm leCI. wh,-ksl.a 

n l/.l .9Ilm. 

2 . 2.2. T r ansmllanC]a. PomIar tl-ansmltancJi polega na 

"adaniu od powiedzi amplitudowej i faLOWej W slosunku do 

pola magnetycznego, zaindukowanego przez p r .<ewód usy-

1Uowany pod kątelT' prostym w stoSUJlku do długości szcze­

l iny . 

PoloLenle przewodu powmno by.' la~le. a/.L'by oSiągnąć 

maksymalne napl<;cie wYJściowe g lowi cy. 

Prąci w pr zewodzie powinien by.' prąuem o stalej war­

,0';C1 w zakres,,:~ w szystkich cz~stotl lwości leSIU . 

W zakl-esie cl..;:stot l iwości od 6 kllz do 45 kllz cha rakte­

rystyka amplt,,"dowo-CZęSlOtllwOŚClOWa poWlnna być Lgod­

na z dokladnością do l dD w stosunk u do krzywej a + b d B 

na oktaw~ . 

2 . 3 . Impedancja glowica- wzmacn lacz . Efekt obcią/.enia 

glowicy impedancją wejściową wzmacniacza nIC powinien 

powodować zmiany napi~c ia Wyjściowego wiqksLej mi. O dB 

do -0, 1 ci 13 w zakre s ie częstot l iwości ocl prątlll stalego do 

200 kHz. 

2 . 4. WzmacnLacz-uklad różniczku. łący 

2 .L.1. Odpowied,i częstotliWOŚCIowa salllego WLmac-

niacza powinna być plaska z calkowltą zmianą (l,l dll w za­

kresie cZ<is l otliwości od l do 100 klłz l mleć nie wi,'ccl nil. 

3 d B spaclku przy 30 lIz i l ~1 IIz, 

2.L.2. TransmitanCJa 

- Podzespoly ograniczające cZ<istot llwość wzmacnIacza 

ró/.niczkuJącego powinny dawać transmitancje dla szybkoś­

c I przesuwu taśmy L75 mm / s oraz 380 mml s jak niLej. Sym-

boi 8 reprezentUje zmienna cz.:;stot łiwoŚć zespo lona, wy ­

stę puJącą w przeksztalceniu Laplace 'a (operator) . 

- TransmltanCJa dla szybkości p '-zesuwu taśmy 475 mm/s 

A ~ 
lI ( s )= -----------------

(~ + l,O X 106 ) (52 + 1,59 XJ 0 6 s + I,2Xl012
) 

sdzle A - wzmocnienie, które pow inno być lIstilwlone dla 

otrzymania 2 V na Wyjściu wzmacmaCZa przy 
p -p 

126 zmianach kierunku strwnienia magnety czne­

go na milimetr . 

W I iczniku S oznaCza różniczkowanie. W mianownlk LL 

b ieguny wyznacza·tą 3-biegunowy fil tr J3essel'a dla spadku 

charakter ystyki 0.3 dB przy 120 kllz-1 stałym opóźnielllu 

2.32 f.t.S z doklaclnością mniejszą niż 1% w zakresie 

totltwości od O do 90 kHz. 

cz.:;s-

- Transmitancja dla szybkości przesuwu taśmy 38, l mi s 
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A s 
'1( S)= 

G - s 2 6 _ 11 
( s + , b l X 10 ) (s + 1,04 X lOs + 5 , 25 X 10 ) 

gdzJ ......... A - wzmocl1Leni e, które powinno być ustawione. 

otrzymnnln 2 V na wyjściu wzmacniacza prLy 
p- p 

126 "m ianach strumienia magnetycznego na mill-

metr . 

W licZlUku s oznacza rózniczkowani.c . W mianowniku bie -

gUlly wyznaCL<IJil .l-biegunowy filtr Bessel'a dla spadku 

charakte r ystyki o,, clB przy 80 kHz i s tałym opóźniemu 

3 , 48 f'S z dokladllością mniejszą niż. 1% w zakr esIe 

tOtl lwości od O do 60 kHz . 

2 . 4 . 3. P r o ponow any fdtr - wg ry,;. 1:-1. 

Vwej(t) 

+-V 

R2 

~VWlJj(t) 

C2 

JDC 
(żródTo 
prqdu ) 

1 BN-17!3104-04 -Z-li 

Rys . Z - l. P roponowany filtr 

częs-

2 . 4 . 4 . O gólne rDwnanie tI15I b ieguno ''''' go filtru Bessel' a 

gtl z ie : 

VW1/1 ( S ) As 
--- = H( s ) ; ---::----­
V ( s) (5 +a) ( s 2 + bs +c) we) 

R ozwiązan le r ówn ania : 

A = 

1 (1=---
R1 C 1 

R2 11=--

c = 

L 

1 

LC
2 

Przy wybraniu wzmocni"nia A, wartość Jednego z bier -

nych s kladników w powyższym obwodzie o raz wlaściwych 

wartości na a , b oraz c pozosta le skladowe bierne mogą 

być obliczone za równo w pr zypad ku transmil anCJI d la szyŁ>-

kości pr zes uwu taśmy 47 , 63 c m / s, jak i 38 , l cm / s . Prąd 

polaryz ujący I zostal wybrany dla wygody i nie ma wpły-

wu na funkcję t ransformującą . 

2. 5 . Wzmacnia cz-.ograniczn ik 

- Wzmocnienie og r anicznika powinno być tak le . a by wy ­

two r zyć na WyJŚC lU zbocze o szybkości narastama 0.U2-:; V/ns 

przy 30 kllz i 2 V napl.:;:cia si nusoida lnego na WVJŚC I U. 
p-p -

- Pr :<y tym samym sygnale wejściowym og r amcznik po-

\vll1ien wp rowadzać asymetr i.:;: mniejszą I1lL 20 liS . 

2 . 6 . Calkowi ta odpowIedź ze szczeliny glowlcy na wyjŚ­

ciu w zmacn iacza- ogranIcznika 

2. G. 1. A paratura pom ia r owa . Generator sygnalów Sl -

nu s oida lnych umoż ltw łający wygenerow anI e cz.:;stot: IWOŚC I 

w zakr esie od 5 kHz do 50 kllz. ;tawartość /.lllc k sL l a lcctl 

harmonicznych wygenel"OWanego p r zebiegu sinusoidalnego 

na WYJŚC I U powinna być taka , aby da': mlliej niL 1 "S /.1l1C'-

ksztalceń harmonicznych sin u 50 i.d y na w y jŚC i II wzmacn la cza 

różniczk ującego . Miernik przesunł~ć czasowych Illlh"-

-inlc.rval COlUltCr ) pow1I1icn umo/.liwiać pomla r :J ~L S L r 0Z-

d zie lc z ością 10 ns . P otrzebna ro zdZ ielczoś ć może być 

ot r zymana każdym wygodnym sposobem : t zn. może być za­

stos owana ś redn ia z 100 lub wi.:;cej niezależnych pomIarów, 

każdy z ro zdzielczością 100 n5. 

2 . 6 . 2 . Uklad b lo kowy - wg rys . Z -2. 

GTowica odczytujqca 

Generator 
sljgna[ów 
sinusoi­
dalnych 

I-~C- -- - ---------1 
I I 
1 Wzmacniacz Wzmacniacz 1 

~ ~I róźniczku;qcyr-- ogranicznik r-+ 
1 .,. I 
I 1 

~ I ___ - - __ __ ______ 1 

Wzorcowy tor odczytu 

LiCznik 
odlegT 
czasowo 

ISN-77131D4 -04- z-21 

Rys . Z -2. Uk ł ad blokowy 

Dr ut umieszczony pod kątem prostym do dlugoścl 

w sposób określony w 2.2.2. 

2 . G. 3 . Opis eksperymentu 

s zczc Imy 

- Napi.:;cie na WYJŚCIU generatora ustawIono tak. ał.>y 

otrzymać 2 V na wyjśc iu wzmacniacza rÓLlllczkuj4cego 
p -p 

d la każ dej z czę s totl i wości prół.>ku jących . 

- Należy zapewmć zmianę cz~stothwoścl gene rawra od 

6 kHz do 45 kHz. Przy każdej z cz.:;:stotliwości 

cych zmIerzyć przesuni<;c ie czasowe pomi<;dzy dodatnim 

przejściem pr zez zero prijdu sinus oidalnego plynącego pr""" 

przewód, znajdUjący si.:;: w bezpoś rednim sąsledztwle szcze­

liny a doda tnim przejściem na wyj śc iu wzma cni acza og l"a ­

nic znika . 

2 . 6 . 4 . Kalibr ac)a tor u odczytu 

- Dla fi lt ru o s ze rokośc i prze s u wu taśmy 475 mm/s . U ­

późnienie czasowe pom iędzy dodatnim prZe.lŚC1em pr zez ze -
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ro prd<lu ~1I111~0,d;:ilnego, plynącego prLez przewód Lnajdu­

jąc.v s'o;: w beLpośredn,m sąs , edzl\>'le sLczel1l1y a dodat-

n llll prLeJśc lem na WYJŚClU wzmaClllacLa-ogr anlczlllka 

pow InJlO !-ol-..;' rói..nlć Wl~LeJ 111/ 

± LOO • 73UU '1.' * 
f 

me 

t - CL<;~IO I I ,wość l'róbku)'lca w octnleSielllu do opóźme­

l1lil C/ilsowego. mier/onego przy 15 kHL w zakres le 

c L<;~IOI hwośc , od 7,3 kHz do 43 kHz. 

* - opóźn, enle czasowe uzyskane d la 7,5 kHz równo­

Wil/.IlC' jest ± l stoplel) . 

-l}la rtltru d la sLybkoścl pl7.e~UWU taśmy 380 mm/s opóźllle­

n'e c/aso,,", pom,~dzy dodatnIm prZejŚCiem przez zem ['radu 

slnuso ,dalncgo plynąccgo pr/cL przcwód znaJduJilcy Sl~ w 

},c/po';rednlll1 sqsledZlwle sLcLel1l1y a dodatllln, prLCjŚC1em 

na WY.I:;C1U wzm.JCI11ac/a-ogranlczIllka, nie pOWinna Sl~ ró...:-

lUĆ Wl..:-C'I,.'" J !lII. 

Gooo n.' .... * ± :>00 " 

r - CZySlotl,wość l',-,ibkuHca w odnieSICl1lU do opóź­

Illenla czasowego mlC'rI.One~o przy 12 kHz, w za -

kreslc CL~stotllWOŚCI od 6 kHzdo 36 kHz • 

... ,. - opóźn'en'e czasowe uzyskane dla 6 kllz równo· 

wa/..ne Jest ± 1 stopiell . 

J. J\~I",,,la pOllllaru odleglośC1 Lm'all kterunku strumle-

nla l1lagnctycLnego 

J. 1. Wymagany ~prL\t 

a'l aśma magnetv(,/.na 1.8pl ... ana claglem h.:~SlU}tcym o 

postAL' JUk w p . 1 . 1 zaIQc,n,ka. 

1» UI'J'ąd/enle najJo;:dowe taśmy z trzema kanałamI 

,/ytll,' parametrach jak wp . 2 /a13cznlka. 

c \'Jt!powlcdnlc urzadzenle do pOllllarU CLasu n\l~dzv 

/.l1lldJH.lllll klcrunkll strW1:Hcnia magnetycznego. 

.3.2. A' cloda pOllnaru 

J. 2. I. Sposób pOllnaru. Ula przeprowadzenIa lego po­

nllaru. url...td/.cIlIC do pomIaru czasu powlnno by": 3-kana-

1,'wYIll o~cylo~kopcrn. a lormat bloku powm,en być 

/ p. 1. 3 . 1 ZalqCLn,ka. 

zgodny 

Napęd faśfTIIj 

jak wp 2.1 

/(amT odczytu Sdetka 3 

Konar odczl/fu Saeżka 4 

/(onor rx1aJjtu scieiko 5 

3 kanary odczt;fu Jak wp. 2.2 - 2.6 

© 
3 kanarowy oSCfjoskop 

J . 2 . 2.1. Odleglości ml<:;clLy zm ianam, kIerunku strunllL~ 

ma magnetycznego powmny być zmierzone. laKO c/as po­

m,<;<17Y zmianwm klerunku przemagnesowar. oll'C'rwowany­

ml na WYJŚCIU wzmacniacza-ogr anicznlka na śCleice L. 

j. 2 . 2 . 2 . Średtlla dynanllczna od leglość mi<,'dzy rzqdka-

011 wg p . 2 . 7 . 3 normy . OdlegŁość nale/.y mierzyć na wY.lś-

C1U Wzmacnlacza ogranIcznika na śClci:ce równoc l.C";llll..' 

z pomiarem wg p. 3.2.2.1 zalączl1lka . 

3 . 2.2. J . ŚCle/.ka J jest śCle/.ką zaplstJJlą w 'akl spo-

só]" i.eby zabezpleczyć synchron,zacj<,' C"(SU 

analizowanego w p . 3.2.2 . 1 zalączn , ka. 

.3 . 2 . 3 . PomIar 

ICS1UJąCC'S""' 

3.2 . 3 .1. Dane. Na r ys . /.-4 pokazano prze!>,e." na 05-

..: yIO~k.OpIC podczas analLzy czwarlC'~o CI.:łgu 1C'.sIU/~cCgo w 

SCkWl-'IICll 11(,, 11111\-'1 \V p. 1.1 7alac711 1ka ( Cld~ !C.sIIlI,!C\'C). 

3 . 2 . 3.2. Ponllary . Zmierzyć czasy dla A. Hl' B
2

, CI' 

śClci.ce .) . 

3.2.3 . .3 . Wymasanla. l..a1C/..110ŚCl CZB. SOWC prLedsla-

w,onC' na rys. %-L powmny spclnlać nast~puJące wymaga­

]1,a p. 2 . 8 n:>rmy: 

85 < 

9 3 ~ 

.. 4 ~ 
400(' 1 
---~ i 
1'c 

1, 2 

400A 
X 100=-- ~ 108 

TA 

400 B
1 4008

2 ~ 11 2 
Ta T 

Ił 

400C 2 4 00 (;3 400(;4 

T 
C 1, 2 

T 
C 3 , 4 

T 
C 3 / 4 

~ 62 

J . 2.L . Wymagal1la. Se~wencja pom,,,rowa pOKaLana w 

p. 3 . 2 . -' zalączlilka powmna być powtó r zona d la kaidC'go 

wzorca danych zapisanego na taśmlC'. Kai:dy bez 

wzorzec danych pow i 'li en spelniać wymagania p. 2 . 8 normv . 
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l . Instytucja opracowująca normę 

Matematycznych MERA. 

Instytut Maszyn 

2. Normy zwiqzane 

PN-74/T -42104 Taśmy magnetyczne cyfrowe. Nazwy 

kreślenia 

0 -

BN-72/3104-01 Magnetyczna taśma cyfrowa niezapisana. 

Wymagania og6lne 

3 . Zalecenia międzynarodowe 

ISO/DIS 3788 Information processing - 9-track, 12,7 mm 

(05 in) wide magnetic tape for information interchan­

ge recorded at 63 rpmm (l 600 rpi) phase encoded 

norma zgodna . 

4. Autorzy projektu normy mgr inż. Zbigniew lllg-

- IMM MERA, inż. Aleksander Kossek - OBR Ul M ERAMA T. 

5 . Dane uzupełniające do postanowień normy 

Określenie kierunku kasowania: 

a) Zasada. Początek prawidlowo wykasowane j taśmy po­

winien wskazywać ' północny N biegun geograficzny ziemi 

(patrz 2.11.1). Koniec igły kompasu, który wskazuje nor­

malnie biegun północny N, zbliżony do początku prawidło­

wo wykasowanego odcinka taśmy powinien odchylić się od 

taśmy . 

b) Metoda pomiaru. Wykasowany odcinek, . taśmy powinien 

zostać odcięty z oznaczeniem początku i koóća. Początek 

odciętego odcinka należy zbliżyć do igły kompasu 

wować, czy występuje odchylenie igły od taśmy. 

obser-


